
个人情况

马立东，男，生于 1980 年，教授，博士生导师，山西省机械工程学

会青年分会秘书长，研究方向是智能机器人系统、智能化弯曲工艺与装备、

智能化矫直工艺与装备、先进检测技术。

学习经历：

2013.12-2016.05，中冶赛迪集团，博士后；

2003.09-2010.01，燕山大学机械设计及理论，博士，（硕博连读）；

1999.09-2003.07，河北科技大学机械设计制造及其自动化专业，大

学本科；

主要科研成果及荣誉（2014 年-2020 年）

1、科研项目：

(1) 山西省关键核心技术与共性技术研发攻关重点专项项目，智能机

器人视觉感知关键核心技术研发与应用，340万，2020年7月至2023年6月，

主持人。

(2) 国家重点研发计划项目子任务，智能上下料桁架机器人，75万，

2019年6月至2022年5月，主持人。

(3) 山西省自然科学基金面上项目，方矩形管短流程热辊弯成形机理

研究，5万，2019年9月至2022年9月，主持人。

(4) 海安太原科大高端装备与轨道交通研究院自立项目，管棒材智能

拆捆机器人系统开发，71.5万，2019年5月至2020年8，主持人。

(5) 中冶赛迪技术研究中心有限公司委托项目，装配式结构用钢集成

技术材料性能研究，14.3万，2019年7月至2020年8月，主持人。

(6) 重庆赛迪冶炼装备系统集成工程技术研究中心有限公司委托项目，

棒材精密矫直工艺模型研究，25万，2016年12月至2018年12月，主持人。

(7) 山西省高等学校科技创新项目，:基于全流程解析的矫直工艺模

型研究，3万，2016年6月至2018年4月，主持人。

(8) 国家自然科学基金项目，精密斜辊矫直关键基础理论研究，25万，



2015年1月至2017年12月，主持人。

(9) 山西省基础研究计划，高精度管棒材二斜辊矫直机理及其辊型改

进优化研究，3万，2014年1月2016年12月，主持人。

2、获奖

(1) 2020年度山西省高等学校优秀科技成果奖一等奖（排名3）.

(2) 2009年度河北省自然科学三等奖（排名5）

3、发表论文30余篇，其中第一作者发表论文被SCI检索5篇。

(1) Ma, LD; Meng, ZJ; Chai, JF; Cheng, YM, Analyzing 3D

advection-diffusion prѰi萀鼠cԀ rn g0�rސS

yng
b倀c༠cԀg d �怀р

�yn �Ԁ �退䃀ŐㅑaᵰȀaᠧᠧg㕑aᰀCaㅑaၑaDM ᰀᰀg⬀ɰ΅ကaㅑaသa㕑a㰀Dࠧ ㅑa㜧㘀02029
�ន

2Г2ඐ�退2ਘi72ਘ
Ȁᆜ

㑕1

)

M, !;�

,⹰ Ԡ ;
,;͐

gn g,
�ऀက-yng

n gГ2鼠
a

�耀,ņ5Ԁ Ƞ�ɒi萢n g,�ကgԐ gv�ကg�Sg�怀,�瀀°ԀM쀀2ѰԀyi萡␀ g,�ကgnt湂ऀ遌 �退iԀ̕ကa㜧ᠧ㕑aㅑaၑa㜧ᰀaㅑaၑa─΅ကa㕑aㅑaၑʐa„aၑaㅑa။eᠧрaㅑa㡑a;ąကa⁋e㜧㡑a㕑aᰀȐᠧ။e᭰̕ ကa㉰Ȃ瀀ɰaᵰ,Ԁ02Г2zԀ22ࠓ㚅29iഀ�L�����'GJ
��

�œ

R’(1

)

0 Ԡ \Ԁ Q �怀RW�DO\]通

HF䑰L㌞J
a ng �Ķ

ŨကѰi萀�,�-tm�怀gրԀýB퀀؀g ऀ㕑ѰԂ䐀Ԁ�退iԀ,�Ԁn gt�ɀ�B퀀ng�Ԁ g
1

)

M, !က;�

,⹰ Ԡ
Ґusct͌ �ကg��

�
a Đ B퀀ng� Ԁ yi萡␀ g,

�ကgҐ�Ĺ�ကg��退i㔀 �y�ကՌ萀n -�д- � 5̓�ĄӀ�ကgcĶang�怀, �瀀i002029⌽2,�退202,
⠀⤀

2ଧ
�

1��

1ý

�� �� �0

р

ㅿMŐ0 ㅿㅿྌྌ䇰2M

2Г2z夀 怀������6…���p����
�����ª ���� �’ A×
��0����A× 
� 
� A× 
� 
� A× 
��0 @À �P ��р ㅿྌ䇰2M2z夀2M2Гi729

1ᒪ 20 Mр鈀䃀Ő0

ㅢ〇2M2Г2z夀2Mi72Г



(8) 马立东，陈硕，孙跃文. 焊管FFX成形初成形段显式动力仿真及

实验[J].塑性工程学报，2018，25(02): 207-210.

4、授权发明专利（第一发明人）6项，软件注册权7项

(1) 新型棒材二辊矫直机导筒装置；201410034393.8

(2) 用于热力模拟实验机的板带弯曲装置；201210396937.6

(3) 一种管材在线检测屈服强度的计算方法；201811596853.0

(4) 一种基于离散寻优的管材矫直机工作辊倾斜角调整方法；

201811599709.2

(5) 一种螺纹焊管成型过程智能调整系统及方法；201910705112.X

(6) 一种高频焊管智能穿带方法；201910381977.5

http://www.soopat.com/Patent/201410034393

